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Linearachsen fir kollaborative Roboter

Mit Tradition in Innovation zur
Technologiefuhrerschaft

Ewellix ist ein innovatives globales Unternehmen und Hersteller von Lineartechniklésungen.
Unsere hochmodernen lineartechnischen Losungen ermoglichen die Steigerung der
Maschinenleistung, die Maximierung der Betriebszeiten, die Senkung des Wartungsbedarfs,
die Verbesserung der Sicherheit und die Einsparung von Energie.

Technologiefiihrerschaft

Unser Unternehmen wurde vor mehr als 50 Jahren als Teil
der SKF Gruppe gegriindet. Durch unsere lange Geschichte
als Teil von SKF haben wir Giber umfassendes Know-how,
um standig neue Technologien zu entwickeln und sie in
hochmodernen Produkten einzusetzen, die unseren Kunden
einen Wettbewerbsvorteil verschaffen.

2019 wurden wir von SKF unabhangig und anderten unseren
Firmennamen in Ewellix. Wir sind stolz auf unsere
Unternehmensgeschichte und Erfahrung. Sie bilden ein
einzigartiges Fundament, auf dem wir ein flexibles
Unternehmen aufbauen kdnnen, dessen gréBte Starken
Innovation und exzellente Engineering-Leistungen sind.

Globale Prasenz, lokaler Support

Mit unserer globalen Prasenz sind wir besonders gut auf-
gestellt, um Standardkomponenten und individuell ent-
wickelte Losungen anzubieten — und das bei umfassen-
dem technischem und anwendungsbezogenem Support
rund um die Welt. Durch die langjahrigen Beziehungen zu
unseren Vertriebspartnern kédnnen wir Kunden in vielen ver-
schiedenen Branchen unterstitzen. Wir bei Ewellix verkau-
fen nicht einfach Produkte; wir entwickeln integrierte
Lésungen, die unseren Kunden helfen, ihre Ziele zu
erreichen.
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Vorteile bei der Bearbeitung

Bei der Handhabung von
Werkstucken ist es oft
erforderlich, lange Strecken
zwischen den Maschinen
zuruckzulegen, wie z.B.
das Be- und Entladen von
bearbeiteten Teilen an
CNC-Zentren.

Dieser wiederholte Vorgang, der
normalerweise manuell durchgeflihrt wird, ist
zeitaufwendig, und bringt den Betreibern
kaum Mehrwert.

Durch den Einsatz eines Cobots auf dem
Ewellix Linearmodul ist es méglich, diesen
Handhabungsprozess einfach zu
automatisieren und damit die Produktivitat
und Zuverlassigkeit zu erhéhen.

Linearmodule von Ewellix sorgen fur eine
schnelle und prézise Bewegung zur effektiven
Positionierung des Roboters entlang einer
horizontalen Achse.
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Erweiterung des Arbeitsbereichs

Durch das Hinzufligen eines Linear-
moduls als dynamische Plattform fir den
Roboter ist es mdglich, den
Arbeitsbereich des Roboters zu erweitern
und die Produktivitét einer Reihe von
Maschinen zu erhéhen, die im gleichen
Produktionsablauf arbeiten.

Plug-and-Play-Lésung

elektrische und einer Software-
Schnittstelle mit Universal Robots verfligt.
In wenigen Schritten ist das System ein-
satzbereit und im Betrieb einfach
programmierbar.

Kosteneinsparungen und
hohere Produktivitat

UR-Roboter in Kombination mit dem
Linearmodul SLIDEKIT 2.0 bieten eine

einer manuell gesteuerten zu einer
vollautomatischen Anlage umgestellt wird.

Verbesserte Leistung

Die Version 2.0 des SLIDEKIT bietet etliche
Verbesserungen gegenuber der
Vorgéngerversion, wie hdhere
Systemreaktivitat und -stabilitat, geringere
Gerauschentwicklung im Betrieb und
optimiertes Design der Endschalter und

Das SLIDEKIT ermdglicht eine schnelle kostengi,'lnstige Lésung zZur Modernisierung Nachschmlerpunkte.
und unkomplizierte Installation, da es einer bestehenden Montagelinie, die von
Uber eine standardisierte mechanische, S UNIVERSAL ROBOTS+
- Certified
Technische Daten
Bezeichnung Einheit SLIDEKIT-UR SLIDEKIT-00
Lineareinheit - CLSM-150 CLSM-150
Leistungsdaten
max. dyn. Last N 10900 10 900
max. stat. Tragzahl N 12 100 12 100
max. dyn. Moment (Mx) Nm 2400 2400
max. dyn. Moment (Mz) Nm 1800 1800
max. Verfahrgeschwindigkeit (@bh. von Hub) mm/s  siehe Grafik auf Seite 6 siehe Grafik auf Seite 6
Einschaltdauer % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - Kugelgewindetrieb Kugelgewindetrieb
Hub mm 100 - 1 800 100 - 1 800
Positioniergenauigkeit mm +0.01 + 0.01
Gewicht @ 0 mm Hub Kg 10 10
A Gewicht pro 100 mm Hub Kg 1,4 1,4
kompatible Roboter - URS, UR5, UR10, UR16, e-Series beliebig
Kabelftihrung - Schleppkette Schleppkette
Elektrische Daten
115VAC /4.8 A 115VAC /4.8 A
Spannung/Strom V/A 230VAC/24A 230VAC /2.4 A
24 DC / 20A 24 DC / 20A
Nothalt - Verbindung zu UR Sicherheits 1/0 Verbindung zu Roboter Sicherheits I/O
Kommunikation
. URCaps Plugin kompatibel mit CB3.1 / Digital I/0, CAN Schnittstelle flir externe
Steuerungsschnittstelle B Polysc’:Dope 3.96 oder ﬁéher Sogftwaresteuerung (Software nicht lieferbar)
Positionierung mm +0.1 + 01
Erreichbare Positionen - beliebig 14 Positionen programmierbar
Ruckmeldung = Positionsriickmeldung via URCaps Positionsriickmeldung via BUS
Soft Start/Stop - Uber Motorsteuerung parametrisiert Uber Motorsteuerung parametrisiert
CAN Schnittstelle fiir externe Softwaresteuerung
Software - URcap (keine Software enthalten / die Motorsoftware ist
bei Dunkermotoren online abrufbar)
Umgebung
Schaltschrank = IP64 Schaltschrank = IP64
I B P SLIDEKIT = N/A SLIDEKIT = N/A
Umgebungstemperatur °C 0 bis +50 0 bis +50
max. Luftfeuchtigkeit % 95 95
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Leistungsdiagramm
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Anschlussdiagramm

Bewegungssteuerung

B Roboter

Befestigungsfunktion

Elektrisch
230/120V AC

- Steigung Kugelgewindetrieb: 20 mm

SLIDEKIT 2.0 beinhaltet

*Bedieneinheit
(nicht inbegriffen)
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UR Software Plugin
(nicht inbegriffen in SLIDEKIT-00)

CAN D-SUB 9Pin
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Roboter Befestigungsplatte
(nicht inbegriffen in SLIDEKIT-00)
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Kabelfihrung

Steuereinheit

Digital 10 Motor Stromversorgung Endlagenschalter



SLIDEKIT 2.0

Software Funktionalitaten

Die URCaps-Software fur das SLIDEKIT 2.0
ermoglicht einen einfachen Positionierzugriff
direkt in der UR Polyscope Umgebung.

Einrichtung

Auf der Registerkarte Installation kann der Benutzer die
Linearmodule manuell in beide Richtungen bewegen und
mehrere benutzerspezifische Positionen definieren, die im
Programmiermodus zugénglich sind.

Bewegungsprogrammierung

Mit dem Bewegungsprogramm von UR lasst sich das
SLIDEKIT 2.0 einfach Giber ein URCaps-Befehlsmodul
interieren. Flgen Sie dieses Element aus der Registerkarte
Struktur an der gewlinschten Stelle des Programms ein.
Zusatzlich kénnen die Positionen per Script ausgelesen und
gesetzt werden.

Sicherheitsfunktionen

Das SLIDEKIT 2.0 verflgt Gber eine Reihe von
Sicherheitselementen, die ihre Integration in eine
Roboteranwendung ermdéglichen.

Software Updates

Fir die neuesten Software Updates besuchen Sie bitte
ewellix.com/support/medialibrary/software updates.
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Hinweis:

SLIDEKIT 2.0 ist keine funktionalen
Sicherheitssysteme nach EN ISO 13489-1 oder

IEC 62061. Um das SLIDEKIT 2.0 in eine funktionale
Sicherheitskette zu integrieren, miissen externe
Sicherheitseinrichtungen in das Gesamtsystem
integriert werden.
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00 herstellerunabhangig

(auf Anfrage, keine Software, keine Roboter Befestigungsplatte)
UR Universal Robots

Optionen Lineareinheit

B Kugelgewindetrieb

20 Steigung

E Aluminiumabdeckung und auBen liegender Motor
Hub

100 ... 1 800 mm
1000 Vorzugslange
1800 Vorzugslange

Elektrische Optionen

1 120 VAC / US Kabel
22 230 VAC / EU Kabel
23 230 VAC / CN Kabel
24 230 VAC / UK Kabel
25 230 VAC / CH Kabel
Zubehor

S Sensor

C Schleppkette

M Befestigung mit Standard-Bohrbild
Sonderoptionen

- Option 1

- Option 2

- Option 3
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in Folge von Versdaumnissen oder Druckfehlern. Die Bilder kénnen vom
Aussehen des tatsachlichen Produkts leicht abweichen. Durch die laufende
Optimierung unserer Produkte kénnen das Aussehen und die Spezifikationen
ohne vorherige Ankiindigung Anderungen unterliegen.
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